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Przebudowa skrzyZowania drogi nr 101157D wraz z odwodnieniem w miejscowosci Gola

OPIS TECHNICZNY

do projektu czasowej organizacji ruchu dla zadania: ,,Przebudowa skrzyzowania drogi nr 101157D wraz z
odwodnieniem w miejscowosci Gola”.

1. Wstep
1.1. Dane ogéine

Inwestor: GMINA LUBIN
UL. KSIECIA LUDWIKA | NR 3, 59-300 LUBIN

Jednostka Projektujgca: STUDIO PROJEKTOWE ADMAR ADRIAN RYNKAR
59-300 LUBIN, UL. LWOWSKA 26
TEL. 768420066, TEL. KOM. 606616291
E-MAIL: ADMAR.LUBIN@WP.PL

Tytut projektu: PRZEBUDOWA SKRZYZOWANIA DROGI NR 101157D WRAZ Z
ODWODNIENIEM W MIEJSCOWOSCI GOLA

Adres: OBREB 0007 GOLA, DZIALKI NR 125/1, 131/1
JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: 021102_2 LUBIN-GMINA

Branza: CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU DROGOWEGO

1.2. Podstawa opracowania

Umowa na wykonanie dokumentacji projektowej nr 599/W/RI1/2025 z dnia 05.08.2025r na zadanie:
~-Opracowanie dokumentacji projektowej przebudowy skrzyzowania drogi nr 101157D wraz z odwodnieniem w Goli”
pomiedzy Gming Lubin a Studiem Projektowym ADMAR Adrian Rynkar.

1. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2024 r. poz. 1251, z p6zni. zm.).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 o drogach publicznych (tekst jednolity: Dz.U. 2025 poz. 889).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkéw
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz. U. Nr 2017, poz. 784).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w
sprawie znakow i sygnatéw drogowych (tekst jednolity: Dz. U. 2019, poz. 2310).

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022 r. w sprawie przepisow techniczno-budowlanych
dotyczacych drog publicznych (1j. Dz. U. z 2025 r. poz. 1352).

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkéw technicznych
dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania
na drogach (Dz. U. z 2019r, poz. 2311).

1.3. Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania niniejszej dokumentacji jest:
e techniczne zabezpieczenie ruchu drogowego w rejonie objetym zainwestowaniem na czas realizacji robét w
pasie drogowym.

2. Dane ogodlne o terenie — opis stanu istniejgcego

Zakres dokumentacji obejmuje teren drogi publicznej w zakresie skrzyzowania (KDD1, KDD3) w Goli. Obecnie jest
to droga o nawierzchni bitumicznej o szerokosci 5,28 — 5,50m, z peronem przystankowym z kostki betonowe.
Spadki podtuzne i poprzeczne nawierzchni sg nieregularne. Liczne zagtebienia powodujg zastoje wodne
uniemozliwiajgce poruszanie sie pieszych i pojazdéw. Istniejgcy ruch na przedmiotowych drogach klasyfikuje sie,
jako maty. Obowigzuje ograniczenie predkosci do 50 km/h oraz w okolicy progdéw zwalniajgcych 20 — 30 km/h. Na
przedmiotowym terenie zinwentaryzowano istniejgce oznakowanie i pokazano na rysunku nr 2/1 — 2/6.
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Przebudowa skrzyZowania drogi nr 101157D wraz z odwodnieniem w miejscowosci Gola

3. Organizacja ruchu drogowego.
3.1. Czasowa organizacja ruchu:

Przewiduje sie pionowg czasowg organizacje ruchu drogowego na czas przebudowy ukfadu
komunikacyjnego w pieciu etapach.

OPIS WYSTEPUJACYCH ZAGROZEN LUB UTRUDNIEN

W zwigzku z planowanymi robotami drogowymi wystgpig nastepujace zagrozenia i utrudnienia w ruchu na
odcinku objetym robotami:

- utrudnienia dla ruchu kotowego (przewezony pas ruchu),

- praca ciezkiego sprzetu budowlanego,

- glebokie wykopy.

Wykonywanie prac spowoduje spowolnienie ruchu i zmniejszenie przepustowosci a prowadzenie prac
zwigzane jest z uzyciem specjalistycznego sprzetu i dowiezieniem materiatdbw niezbednych do prowadzenia prac
oraz wywozem materiatdw rozbiérkowych. W zwigzku z brakiem mozliwosci przejazdu autobuséw komunikaciji
zbiorowej przez miejsc robot, nalezy zlokalizowac¢ tymczasowy przystanek oraz miejsce zawracania na wysokosci
pierwszego skrzyzowania w Goli ( dz. nr 133, 131/1 i 130/2), tym samym wylgczajgc z uzytkowania przystanki Gola
03, 04, 05, 06 i 08. Znaki te nalezy zakry¢ na czas trwania robot. Lokalizacje przystanku tymczasowego i miejsca
do zawracania oraz wytgczonych przystankéw pokazano na rysunku nr 2/6.

Etap 1- |1 =50,0m
Etap 1 obejmuje swoim zakresem odcinek pasa ruchu z kierunku Lubin w kierunku Kozlice. Technologia
wykonania robét poprzez zamkniecie potowy szerokosci jezdni, w zwigzku, z czym zastosowano zapory drogowe
U-20a, U-20b ze swiattami ostrzegawczymi, tablice kierujgcg U-3d ze swiattami ostrzegawczymi U-35b oraz znaki
B-31 i D-5. Na drogach dojazdowych do miejsca rob6t drogowych ustawiono znaki A-14 oraz A-12b i A-12c w
zaleznosci od sytuacji. Zastosowano réwniez znaki B-25, B-33 ,30km/h”, B-27 i B-42. Usytuowanie znakow
pokazano na rys. nr 2/1.

Etap 2- 1=24,0m
Etap 2 obejmuje swoim zakresem odcinek pasa ruchu z kierunku drogi wewnetrznej w kierunku Lubina.
Technologia wykonania robot poprzez zamkniecie potowy szeroko$ci jezdni, w zwigzku, z czym zastosowano
zapory drogowe U-20a, U-20b ze Swiattami ostrzegawczymi, tablice kierujgcg U-3d ze Swiattami ostrzegawczymi
U-35b oraz znaki B-31 i D-5. Na drogach dojazdowych do miejsca robot drogowych ustawiono znaki A-14 oraz A-
12b i A-12c w zaleznosci od sytuacji. Zastosowano réwniez znaki B-25, B-33 ,30km/h”, B-27 i B-42. Usytuowanie
znakéw pokazano na rys. nr 2/2.

Etap 3- 1 =65,0m
Etap 3 obejmuje swoim zakresem odcinek pasa ruchu z kierunku Lubin w kierunku Kozlice. Technologia
wykonania robdt poprzez zamknigcie potowy szerokosci jezdni, w zwigzku, z czym zastosowano zapory drogowe
U-20a, U-20b ze swiattami ostrzegawczymi, tablice kierujacg U-3d ze Swiattami ostrzegawczymi U-35b oraz znaki
B-31 i D-5. Na drogach dojazdowych do miejsca rob6t drogowych ustawiono znaki A-14 oraz A-12b i A-12c w
zaleznosci od sytuacji. Zastosowano rowniez znaki B-25, B-33 ,30km/h”, B-27 i B-42. Usytuowanie znakdéw
pokazano na rys. nr 2/3.

Etap 4 - |1 =26,0m
Etap 4 obejmuje swoim zakresem odcinek pasa ruchu z kierunku Lubin w kierunku Kozlice. Technologia
wykonania robét poprzez zamkniecie potowy szerokosci jezdni, w zwigzku, z czym zastosowano zapory drogowe
U-20a, U-20b ze Swiattami ostrzegawczymi, tablice kierujgcg U-3d ze Swiattami ostrzegawczymi U-35b oraz znaki
B-31 i D-5. Na drogach dojazdowych do miejsca robét drogowych ustawiono znaki A-14 oraz A-12b i A-12c w
zaleznosci od sytuacji. Zastosowano réwniez znaki B-25, B-33 ,30km/h”, B-27 i B-42. Usytuowanie znakow
pokazano na rys. nr 2/4.

Etap 5- 1=12,0m
Etap 5 obejmuje swoim zakresem odcinek pasa ruchu z kierunku Lubin w kierunku Kozlice. Technologia
wykonania robét poprzez zamkniecie potowy szerokosci jezdni, w zwigzku, z czym zastosowano zapory drogowe
U-20a, U-20b ze swiattami ostrzegawczymi, tablice kierujgcg U-3d ze swiattami ostrzegawczymi U-35b oraz znaki
B-31 i D-5. Na drogach dojazdowych do miejsca robot drogowych ustawiono znaki A-14 oraz A-12b i A-12c w
zaleznosci od sytuacji. Zastosowano réwniez znaki B-25, B-33 ,30km/h”, B-27 i B-42”. Usytuowanie znakoéw
pokazano na rys. nr 2/5.
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Przebudowa skrzyZowania drogi nr 101157D wraz z odwodnieniem w miejscowosci Gola

Warunki wymagane do oznakowania:

- roboty drogowe prowadzi¢ zgodnie z zatgcznikiem Nr 4 ,.Szczegotowe warunki techniczne dla urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach” do rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku (Dz. U 2019, poz. 2311 ze zm.) oraz zgodnie z innymi
obowigzujgcymi przepisami

- znaki drogowe nalezy ustawi¢ po prawej stronie jezdni na wysokosci 2 m w odlegtosci od krawedzi
jezdni min. 0,5 m.

- zapory drogowe winne by¢ ustawione na wysokosci 1.10 m z obu stron wytgczonego odcinka. W celu
poprawy widocznosci innych uczestnikéw ruchu nalezy obnizyé¢ wysokosé zapér drogowych,
umieszczonych bezposrednio na skrzyzowaniu drég ponizej 0,90 m.

- zapory powinny by¢ pomalowane na pasy czerwono - biate szer. 0,30 m.

- przy oznakowaniu robot prowadzonych w pasie drogowym nalezy stosowac¢ znaki Srednie z folig
odblaskowg typu Il. Wymiary znakdéw i symboli muszg odpowiadaé wymogom ,Szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatdow drogowych oraz urzadzeh bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunki ich umieszczania na drogach” — zat. 1 - 4 do Rap. Min. Infrastruktury z dnia 3 lipca
2003r.

Po zakonczeniu robét kazdego z etapow nalezy teren doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.

Przed zmiang organizacji ruchu nalezy zawiadomi¢ organ zarzgdzajacy ruchem, zarzadce drogi, na co najmniej 7
dni przed terminem jej wprowadzenia.

Przewidywany termin wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu — od 30 marca 2026r
Przewidywany termin przywrécenia poprzedniego stanu — do 30 grudnia 2028r

Opracowat:
Adrian Rynkar
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